HacraBeH npeamMer HAITPE/THMU ITIOIVIABJA O/1 ATMHAMMKA HA OBJEKTU

1 IIPOITECU
2. | IIndpa 3MICol067
3. | Cryaucka nporpama Mawuncmeo
4. || Hogmporpama (06J1acT) XudpayauuHo uHiceHepCcmeo U asmomamuka
5. | HuBo Tpem yukayc Ha cmyouu
6. | Akagemcka roguaa / cemecrap | 1 200una /1u 2 cemecmap | Bpoj ma EKTC xpeautu: | 6
7. | HacTaBHUK: IIpod. n-p JIaze TpajkoBcku
8. | IpenycaoB: Hema
9. | Ilesmu Ha npegMeTHaTa mporpamMa (kommnereHpn): OcrmocobeHOCT 3a aHAINM3a U CHHTE3a Ha
CJIO’KEHU MaTeMaTHYKU MOJIESIA HAa TEXHUYKK CUCTEMH U ITPOLIECH CO MMPUMEHA HAa COBPEMEHU METOIU U
codTBepcku nakeru. IIpoekTHUpame Ha JUHAMUYKY CUCTEMH CO YIIPABYBab€ U KOHTPOJIA HA HUBHUTE
MIPEOTHY PEKUMH.
10.| CoapxuHa HAa NIPpegMETOT:
1. MATEMATHUYKO MOJEJINPAILE HA OBJEKTU U ITPOITECH (Pexxumu Ha paboTa Ha CHCTEMHUTE.
CraThuky KapakTepUCTUKU. PaBeHKa Ha OJHECYBAbE HA CUCTEeMHUTe. MaTeMaTHUKU MOJIeJ BO IPOCTOP Ha
cocrojoa. CTabrTHOCT ¥ KPUTEPUYMHU 3a CTAOWIHOCT HA IUHAMUYKUTE ccTeMHU. VICIUTYBambe Ha
CTaOMJTHOCT Ha CHCTEMHUTE BO ITPOCTOP Ha cocrojOoaTa. Koprcreme Ha COBpeMEHH CODTBEPCKH ITAKETH)
2. IUHAMWKA HA ITPOLIECY HA IBMKEBE, JIO3UPAGE, TPAHCIIOPT U CKJIAJIMIITEBE HA
MATEPUJAJIN
3. IMHAMUWEKA HA CTPYJHU ITPOITECH MaTeMaTH4YKO MOJETUPAEhE U CUMYJIallFja Ha IHHAMHUYKOTO
OJIHECYBakhe Ha MaJia XUApayInyHa ejeKkTpaHa. MareMaTHIKO MO/IeINpabe U CUMYyJIalyja Ha
MMHAMUYKOTO O/THECYBakhe Ha XUAPAYJIHUYEH U THEBMATCKU CHCTEM 3a ITO3UIIIOHUPAE
4. JMHAMUWKA HA CTPYJHO-TEPMUWYKU ITPOITECU
11. || MeToau Ha yueme: [IpefiaBama MOIP:KAHU CO IIPE3EHTAIUN IIPEKY CJIAjT0BU, THTEPAKTUBHU
IpeJlaBamba, BeskOU, THMCKa paboTa, CTy/Ihja Ha CJIy4daj, TOCTHH Ha Mpe/iaBama, CaMOCTOjHAaTa U3paboTKa
1 of10paHa Ha MPOEKTHA 33/1a4a, YUekhe BO eJIEKTPOHCKO OIKPYKYBarbe (popyMu, KOHCYITAINN).
12. || BkynieH pacnoJio:xkuB (pOHJ HA BpeMe 6 EKTC x 30 caamu = 180 caamu
13.|| Pacnpeaeioa Ha pacmoJIO;KMBOTO BpeMe 30 + 30 + 120 =180 caamu
®opmu HactaBHHu | 13.1 | IIpedasara - meopemcka Hacmasa (15 Hedeau no 2 u) 30 Yacosu
AaKTHUBHOCTHU | 13.2 | Jlabopamopucku sexcbu, cemuHapu, mumcka paboma 30 uacosu
Apyru dpopmu Ha | 13.3 | [IpoexmHu akmueHocmu; cemMuHapcku pabomu; 120 uacosu
AKTHBHOCTH domaiuHu 3a0a4u; CaMOCMOJHO YHerbe
14.|| OnenyBame [ 50 + 40 + 10 = 100 600a
14.1. | Tecm 50 600a
14.2. | Cemunapcka paboma / npoexm (npesenmayuja nucmeHa u ycHa) 40 600a
14.3. | AkmusHocm u yuecmaeo 10 600a
OueHku: 00 50 600a 5 (nem) (F)
00 51 0o 60 600a 6 (wecm) (E)
00 61 0o 70 600a 7 (cedym) (D)
00 71 0o 80 600a 8 (ocym) (C)
00 81 00 90 600a 9 (Oesem) (B)
Had 90 600a 10 (Oecem) (A)
15. | YeaoB 3a nornuc U popMajieH HCHUT Peasrusupanu akmusHocmu 14.2
16. || Ja3uk Ha M3BeaAyBamh€ Ha HacraBara Maxedorcku
17. || MeToa Ha cjieehe HA KBAJUTETOT MexaHusmu Ha uHMepHa esaayayuja u aHkemu
18.| JIuTeparypa
3ago/KUTETHA JINTEPaTypa
Aemop Hacnaoe H30dasau T'oduna
1. | D. 1. Debeljkovih. Dinamika objekata i procesa MF-Beograd 1983
2. | G.Franklin Feedback Control of Dynamic Systems Prentice Hall 2002
JAnmosiHUTEe/IHA JJuTepaTrypa
Aemop Hacnoe H3dasau TI'oduna
1. | 1. H. ITonoB JnHaMMKa U peryJimpoBaHue TUIPO- MamuHocTp. 1987
ITHEBMOCHCTEM MockBa
2. | Osita D.I. Nwokabh, Yildirim The Mechanical systems design CRC Press LLC, 2001
Hurmuzlu handbook : modeling, measurement,
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