
1. Nastaven predmet MEHATRONI^KI SISTEMI SO SLO@ENA STRUKTURA 

2. [ifra 1M6SIMHT03 

3. Studiska programa MHT 

4. Semestar (izbornost) leten (XIII) 

5. Celi na predmet  Celta na predmetot e studentite da se zapoznaat so 
kinematikata i dinamikata na mehatronite sistemi so 
slo`ena struktura i metodite na nivno upravuvawe. ]e 
bidat razgledani mehatroni~ki sistemi so zatvoreni 
mnogu~leni strukturi, so paralelna i kombinirana 
kinemati~ka struktura. Studentite }e se zapoznaat so 
nekoi novi mehatroni~ki sistemi. 
Predvidena e rabota so kompjuterski programi za 
dinami~ko modelirawe i simulirawe SDS  (Solid Dynamic 
Simulation) i Matlab-Simulink za prou~uvawe na 
kinemati~kata osetlivost pri nivno pozicionirawe. 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Proektirawe na mehatroni sistemi so slo`ena struktura 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

nema 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. J. G. de Jalon, E. Bayo, Kinematic and Dynamic Simulation of 
Multibody Systems, 1988 
2. J. F. Gardner,  Simulation of Machines Using MATLAB and 
Simulink, 2001 
3.  Predavawa od predmetniot profesor 

9. Broj na krediti: 6 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 6 ECTS h 30 saati = 180 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  28 + 90 + 60 +  2  = 180 saati 

11.1. P - Predavawa - teoretska nastava (14 nedeli po 2 saati) 28 saati

11.2. PA, SR, 
DZ - 

Proektni aktivnosti; seminarski raboti; doma{ni 
zada~i 

90 saati

11.3. SU - Samostojno u~ewe 60 saati

11.

11.4. TPZ - Proverka na znaewe so testovi 2 saati

Ocenuvawe 50 + 50  =  100 boda

12.1. 1 test do 50 boda 50 boda

12.2. PA, SR, DZ 50 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit Realizirani aktivnosti 11.2  

 

 



 
AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET MEHATRONI^KI SISTEMI SO SLO@ENA STRUKTURA 

 
Predavawa  

Saati Tema 
2 Kinematika na mehatroni sistemi so pove}e~lena struktura 
2 Dinamika na mehatroni sistemi so pove}e~lena struktura 
2 Modelirawe na dinamikata na mehatronite sistemi so pove|e~lena struktura 
2 Kinemati~ka osetlivost pri pozicionirawe 
2 Mehatroni sistemi so pove}e~lena struktura so zatvoreni strukturi 
2 Mehatroni sistemi so pove}e~lena struktura so paralelni strukturi 
2 Mehatroni sistemi so pove}e~lena struktura so redni strukturi 
2 Senzori za mehatroni sistemi so slo`ena struktura 
2 Upavuvawe na mehatronite sistemi so pove|e`lena struktura 
2 Upavuvawe na mehatronite sistemi so pove|e`lena struktura 
2 Ma{ini koi se dvi`at 
2 Mehatronen sistem za otkrivawe na defekti 
2 Video prezentacija na mehatroni sistemi so pove|e~lena struktura 
2 Pregled na materijalot za test. 
2 Test za proverka na znaewata 

30  
 

 
Proektna aktivnost, seminarski raboti, doma{ni zada~i 

 Tema  Aktivnost 
1 Modelirawe i simulacija na mehatroni~ki sistem so pove}e~lena struktura Proektna zada~a. Rabota na kompjuter. 
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