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HATMPEQHN CUCTEMU CO ABTOMATU3NUPAHO
YIIPABYBAKE KAJ BO3UJIATA

2. Wndpa 1M6CUMBO5
3. Ctyauckata npo- | MB
rpama
4. | Cemectap (us- nereH (XIII)
60pHOCT)
5. Llenn Ha HacTaB- | lpognaboyeHa aHann3a Ha HarnpegHUTe CUCTEMU CO
HWOT NpegmeT aBToMaTu3npaHo yrnpaByBare Kaj Bosunarta. [lpoydyyBawe (3acHo-
BaHO Ha Mogesnu) Ha aBTOMaTU3NpPaHNTe CUCTEMU Kaj MOTOPUTE CO
BHaTpeLLUHO COoropyBare, Kaj TpaHcmucujata u Kaj cuctemmte 3a
KOHTPO/1a Ha 0gHeCyBarkeTO Ha Bo3uaara of acrektu rnoBp3aHn co
HUBHaTa y[oO6HOCT, ynpaB/MBOCT M CTabuIHOCT. AHanmn3a Ha
CUMYNTaHOTO M Ha KOOPANHNPAHOTO [EJCTBO Ha MOBEKE BakBU
cucTemMy Bp3 Bo3unara.
6. | OcnocobeH 3a AHanunsa Ha (hyHKLUMOHNParETO Ha HarnpegHNTe CUCTEMM CO
(komneTeHuun) aBTOMaTu3npaHo yrnpaByBare Kaj Bo3unara. [IpoekTupare n
nporpammpare Ha mMateMaTudkm u BUPTYEITHN MeXaHUdKu MOoZenun
Ha cuCcTemMy CO aBTOMaTu3NPaHo yrnpaByBaHe W MpoydyBawe Ha
HWBHOTO B/IjaHNe BP3 ABUXEHETO M OHECYBarEeTO Ha BO3nnara.
7. MonoxxeHu Hema
npeaMeTy
8. | bpojHa ELTC 6
KpeauTu
9. | OcHoBHa NnT- 1. Rajamani, R., “Vehicle Dynamics and Control”, Springer, 2006.
epaTtypa 2. Kiencke, U., Nielsen, L., “Automotive Control Systems for Engine
Driveline and Vehicle”, Springer, 2000.
3. Isermann, R., "Fahrdynamik — Regelung”, Vieweg, 2006.
10. | BkyneH pacnonoxus ooHA Ha Bpeme 6 ECTS x 30 caatu = 180 caatun
11. | Pacnpegen6a Ha pacrnonoXmBoTO BpeEME 30+ 96+ 50+ 4 =180 caaru
111, 17- lNpepaBar-a - TeopeTcka HacTasa (15 Heges rno 2 caatu) 30 caatun
11.2. | TTA, [1pOEKTHM aKTUBHOCT, CEMMUHaPCKN paboTu, 96 caatn
CP, JOMalLLHK 3aga4v
A3 -
11.3. | CY - | CamMoCTOjHO yHere 50 caatn
11.4. | TT13 - | [poBepka Ha 3Haere CO TeCTOBU 4 caatn
12. | OueHyBame | 50+ 50 = 100 604a
12.1. | T13 (1 TecT) 50 6oga
12.2. | CP (2 cemmHapcku pabotm no 25 60[08u) 50 6opa
OueHKu:
og 50 go 60 6oga 6 (wecT)
ofg 61 go 70 6oga | 7 (cegym)
og 71 go 80 6oga 8 (ocym)
og 81 go 90 6oga | 9 (geser)
Hag 90 6oga | 10 (gecer)
13. | YcnoB 3a noTnuc n popmareH ucnut Peanusnpanu aktnsHoctn 11.2




AKTNBHOCTW 3A HACTABHMOT MNMPEAMET HANMPEAHU CUCTEMU CO ABTOMATU3UPAHO YINPABYBAHKE KAJ BO3UJIATA

MpepaBama
Caatum

2 Mogenvpare Ha paboTaTa Ha 6eH3nHckuTe MBC co meToa Ha cpefHn BPEAHOCTM NMPEKyY napameTapcku paBeHKM M NpeKy Manu nogaToum.

2 Mogenvpare Ha paboTaTa Ha Typbo-am3en MBC co meTof Ha cpegHv BpegHOCTMW.

2 CucTtemun 3a ynpaByBam€ Ha paboTara Ha MOTOpUTE CO BHATpeLHo coropyBane (MBC) - Bo3ayx, ropuso, naneme.

2 Cuctemn 3a perynauuvja Ha paboTtata Ha MBC - nambga perynauumja, perynauvja Ha npaseH o4, 4ETOHATHO coropyBare, ecTumaumja Ha
BPTEXXHWUOT MOMEHT.

2 Mogenvpare Ha eNfEMEHTUTE 0 TPaHCMUCHjaTa; MOAeNupare Ha HeyTpanHa nonoxXoa Ha TpaHcMucuKjaTa.

2 ABTOMaTU3MpPaHE Ha NPoLEecoT Ha NPOMEHUTE Ha CTENMEHUTE Ha NPEHOC BO TpaHCcMUcuKjaTa.

2 Mogenupare Ha eNieMeHTUTe 04 CUCTEMUTE 3a NOTNNPaH-e; €AHOCTABHU W MPOCTOPHM MOAENM HA CUCTEMUTE 3a NOTNUPaH-E.

2 ABTOMaTU3UPAHO yNpaByBaHe HA aKTUBHUTE KOMMOHEHTM O CUCTEMUTE 3a NOTNMPaHEe; CTpaTernm Ha ynpaByBaHe.

2 Mogenvpare Ha CUCTEMOT 3a yrnpaByBare. ABTOMaTM3aumja Ha CUCTEMUTE 3a ynpaByBame 3a NOTPeOM Ha BOAEHE HA BO3UIIO.

2 ABTOMaTU3auUWja Ha cCUCTEMUTE 3a aKTMBHO AOMOSHUTESHO yNpaByBake Ha NpefHaTa ocka M aKTUBHO yrpaByBake Ha 3aaHaTa ocKa.

2 Mogenvparbe Ha BO3UNOTO; ecTUMaumja Ha 6p3nHaTa Ha ABUXKEHE U Ha arofioT Ha NPOSIM3ryBame BO TEXULITETO; MAEHTUdMKaumja Ha
napameTpuTe Ha BO3UIOTO; anpoKcMMaLmja Ha NapaMmeTpuTe Ha BO3WJIOTO.

2 ABTOMaTM3MpaHO 04pP>XKYBah-Ee M Npunarogysare Ha 6p3vHaTa Ha ABUXXEeHE Ha BO3W/IOTO.

2 ABTOMaTM3MpaHM CUCTEMM 32 KOHTPOSIA Ha MPONIM3ryBaHeTo Ha TpKanarta npu 3abp3yBakbe N Mpu KoYeHse.

2 Cwnctemu 3a KOHTpoNna Ha CTabuniHOCTa Ha ABUXKEHETO Ha BO3uaTa BO paMHUHATA Ha NaToT; epeKkTn o4 0AAENTHOTO KOPUCTEHE Ha ANdepeH-
UMjanHOTO KoYere, AOMOSTHUTENTHOTO aKTUBHO yNpaByBare, akTUBHaTa pacnpefenba Ha NoroHCKMOT MOMEHT KOH TpKanaTta U akTUBHUTE
TOP3MOHW cTabunusaTopu.

2 CvMynTaHo 1 KOOpANHMPaHO AEjCTBO Ha CUCTEMUTE 3a KOHTPOJIa Ha cTabuiiHOCTa Ha ABVXXEHETO Ha Bo3uiaTa BO paMHMHATa Ha naTtor.
TecT 3a npoBepkKa Ha 3HaeHwara

30

MpoekTHa aKTUBHOCT, CEMUHaAPCKKU paboTu, AoMallHX 3a4a4u

Tema AKTUBHOCT

1 | MNpoeKkTupatrbe U aHanusa Ha HanpeaeH CUCTEM CO aBTOMaTU3MpPaHO yrpasyBarbe UMnemeHtTMpad | CeMmnHapcka paboTa

Bp3 MaTeMaTu4kun nmHeapeH Unn HeanmHeapeH mogest Ha BoO3usio.

2 | MpoeKTuparbe 1 aHanMaa Ha HanpeAeH CUCTeM CO aBTOMAaTM3UpaHo yrnpaByBatse umnneMeHTupaH | CemuHapcka pa6ota

BP3 BUPTYENEH HENTMHEapeH MoAeN Ha BO3WIIO.
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