
1. Nastaven predmet FLEKSIBILNA AVTOMATIZACIJA 

2. [ifra 1M5OIPI01 

3. Studiska programa PI 

4. Semestar (izbornost) zimski (XII) 

5. Celi na predmet  Zapoznavawe so osnovite elementi na fleksibilnata 
avtomatizacija (numeri~ko upravuvawe, robotika, 
fleksibilni proizvodni sistemi, programabilni logi~ki 
kontroleri, CAD/CAM/CAE sistemi, CIM sistemi). 
 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Prepoznavawe na elementite {to ja ~inat fleksibilnata 
avtomatizacija, kako i analiza za opravdanosta na nivnata 
primena. 
 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

nema 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Z. Pandilov, V. Dukovski: Umno`eni predavawa po 
Fleksibilna avtomatizacija  

2. Mikell P. Groover: Automation, Production Systems and 
Computer Integrated Manufacturing, Prentice Hall, 2001. 

9. Broj na krediti: 6 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 6 ECTS h 30 saati = 180 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  30 + 86 + 60  + 4 = 180 saati 

11.1. P - Predavawa - teoretska nastava (15 nedeli po 2 saati) 30 saati

11.2. PA, SR, 
DZ - 

Proektni aktivnosti; seminarski raboti; doma{ni 
zada~i 

86 saati

11.3. SU - Samostojno u~ewe 60 saati

11.

11.4. TPZ - Proverka na znaewe so testovi 4 saati

Ocenuvawe 50 + 50  =  100 boda

12.1. 1 test do 50 boda  50 boda

12.2. PA, SR, DZ   50 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit Realizirani aktivnosti 11.2  

 

 



 
AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET FLEKSIBILNA AVTOMATIZACIJA 

Predavawa  
Saati Tema 

2 Primena na avtomatizacija vo proizvodstvo.  Osnovni elementi na avtomatizairanite sistemi. Napredni funkcii na 
avtomatizacija Nivoa na avtomatizacija 

2 Avtomatizacija na proizvodnite sistemi. Principi i strategii na avtomatizacija. Ekonomski i socijalni aspekti na 
avtomatizacijata 

2 Osnovi i koncept na upravuvanite sistemi. Elementi na sistem so povratna vrska, Prenosna funkcija. Matemati~ko 
prika`uvawe na prenosni sistemi. Stabilnost na sistemot. 

2 Numeri~ko upravuavawe (NU). Klasifikacija na sistemite za NU. Oblasti na primena na NU. 
2 Kompjutersko numeri~ko upravuvawe  Direktno numeri~ko upravuvawe, distrubutivno numeri~ko upravuvawe i 

adaptivno upravuvawe 
2 Konstruktivni osobenosti na ma{inite so numeri~ko upravuvawe. Regulirani pogoni kaj ma{inite so numeri~ko 

upravuvawe 
2 Ma{ini so numeri~ko upravuvawe za visokobrzinska obrabotka. 
2 Industriski roboti. Gradba na robotite. Roboti so seriska i paralelna kinematika. 
2 Vidovi na upravuvawe kaj robotite. Vidovi na programirawe na robotite.  Oblasti na primena na robotite. 
2 Diskretno upravuvawe so procesite (logi~ko upravuvawe i sekvencionirawe). Skalesti logi~ki dijagrami. 
2 Primena  na programabilnite logi~ki kontroleri vo avtomatizacijata. 
2 Fleksibilni proizvodni sistemi (FPS). [to e FPS? Komponenti na FPS 
2 Oblasti na primena na FPS i pogodnosti. Planirawe i voveduvawe na FPS 
2 CAD, CAM, CAD/CAM sistemi 
2 Kompjuteski integrirano proizvodstvo CIM 
 Test za proverka na znaewata 

30  
 

Proektna aktivnost, seminarski raboti, doma{ni zada~i 
 Tema  Aktivnost 

1 Primena na fleksibilanata avtomatizacija vo neproizvodni dejsnosti seminarska 
2 Razli~ni konstruktivni varijanti na numeri~ki upravuvani ma{ini seminarska 
3 Re{avawe na zada~a na direkten i idirekten kinematski problem kaj odreden tip 

na industriski robot 
doma{na zada~a 

4 Roboti i numeri~ki upravuvani ma{ini so paralelna kinematika seminarska 
5 Modelirawe na 3D telo i generirawe na NC programa za obrabotka na teloto so 

pomo{ na CAD/CAM softver 
doma{na zada~a 
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