
1. Nastaven predmet MEHANIKA NA MA[INI 

2. [ifra 3M21OM03 

3. Studiska programa PInf, IND, ZDK 

4. Semestar 
(izbornost) 

LETEN (zadol`itelen) 

5. Celi na predmet  Zapoznavawe so kinematskite i dinami~kite karakteristiki na 
elementite od ma{inite. Vibracii i dinami~ki modeli na 
ma{inite, ispituvawe i uramnote`uvawe. 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Dinami~ka analiza na mehanizmite i ma{inite, presmetka na 
vibroizolacija, dijagnostika i uramnote`uvawe. 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

1. In`enerska matematika, potpis. 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. E. Vetaxokoska, Kinematika, Skopje 1993 
2. R. Josifovska, E. Vetaxokoska, Zbirka zada~i od 
kinematika, Skopje 1993 
3. E. Vetaxokoska, Q. A`ievska, K. An|u{ev, Zbirka zada~i 
po Mehanizmi, oscilacii i dinamika na ma{inite, Skopje 
1999 

9. Broj na krediti: 5 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 5 ECTS h 30 saati = 150 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  30 +15+15 + 66 + 4 + 20 = 150 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava 30 saati

11.2. LV - Grafi~ki ve`bi 15 saati

11.3. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii, video proekcii, stru~ni 
~asopisi, internet. 

15 saati

11.4. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na materijal od 240 
stranici za testovi  

66 saati

11.5. TPZ - Proverka na znaewe so 2 testa 4 saati

11.

11.6. SZ - Samostojno re{avawe na 5 zada~i 20 saati

Ocenuvawe 10 + 80 + 10 =  100 boda

12.1. Posetenost na predavawa 10 boda

12.2. 2 testa (Prviot i vtoriot test po 40 boda) 80 boda

12.3. 5 samostojni zada~i po 2 boda 10 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 
Studentot mora da osvoi najmalku po 
30% od predvidenite bodovi na sekoj 
od testovite  

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit realizirani aktivnosti  11.6. 

 



Predavawa - teoretska nastava  Laboratoriski ve`bi (Grafi~ki ve`bi) Auditorni ve`bi  
nedela saati tema saati tema saati tema 

I. 2 Brzina i zabrzuvawe na to~ka vo razni 
koordinatni sistemi. 

1 Korekcija na zada~ite od brzina i zabrzuvawe. 1 Re{avawe na zada~i od brzina i 
zabrzuvawe. 

II. 2 Vidovi na dvi`ewa na kruto telo. Ramno 
dvi`ewe na kruto telo 

1 Korekcija na zada~ite od translatorno i rotaciono 
dvi`ewe. 

1 Re{avawe na zada~i od translatorno i 
rotaciono dvi`ewe. 

III. 2 Rotacija na kruto telo 1 Korekcija na zada~ite od ramno dvi`ewe na kruto 
telo. 

1 Re{avawe na zada~i od ramno dvi`ewe na 
kruto telo. 

IV. 2 Kinematska analiza na mehanizmi 1 Korekcija na zada~ite od ramno dvi`ewe na kruto 
telo. Vtor ~as 

1 Re{avawe na zada~i od kinematika na 
mehanizmi 

V. 2 Kinematska analiza na zap~esti mehanizmi 1 Korekcija na zada~ite od kinematska analiza na 
mehanizmite. 

1 Re{avawe na zada~i od kinematska 
analiza na mehanizmite vtor ~as 

VI. 2 Prv test za proverka na znaeweto 1 Korekcija na zada~ite od kinematska analiza na 
lostovi mehanizmi. Vtor ~as. 

1 Podgotovka za prv test 

VII. 2 Dinamika na materijalna to~ka 1 Korekcija na zada~ite od dinamika na to~ka 1 Re{avawe na zada~i od dinamika na to~ka 

VIII. 2 Dinamika na kruto telo 1 Korekcija na zada~ite od dinamika na kruto telo 1 Re{avawe na zada~i od dinamika na kruto 
telo 

IX. 2 Dinami~ka analiza na mehanizmi. Op{ti poimi i 
principi 

1 Korekcija na zada~ite od dinami~ka analiza na 
mehanizmite 

1 Re{avawe na zada~i od dinami~ka 
analiza na mehanizmi 

X. 2 Dinami~ka analiza na lostovi mehanizmi 1 Korekcija na zada~ite od dinami~ka analiza na 
mehanizmite. Vtor ~as 

1 Re{avawe na zada~i od dinami~ka 
analiza na mehanizmi. Vtor ~as 

XI. 2 Bregovi mehanizmi i nivna primena 1 Korekcija od zada~ite od bregovi mehanizmi 1 Re{avawe na zada~i od bregovi mehanizmi 

XII. 2 Osnovni poimi od oscilacii. 1 Korekcija na zada~ite od prinudni oscilacii so i 
bez otpori. Vtor ~as 

1 Re{avawe zada~i od oscilacii 

XIII. 2 Dinamika na rotori. Pojavi kaj rotirnite ma{ini 
defekti i dijagnostika. 

1 Korekcija na zada~ite od sistemi so dva stepeni na 
sloboda na dvi`ewe. 

1 Re{avawe zada~i od sistemi so dva 
stepeni na sloboda na dvi`ewe. 

XIV. 2 Profilakti~ki metodi vo odr`uvaweto na 
rotirnite ma{ini. 

1 Prakti~no izveduvawe na dijagnostika i 
profilakti~ko odr`uvawe 

1 Re{avawe zada~i od sistemi so dva 
stepeni na sloboda na dvi`ewe. 

XV. 2 Balansirawe a neuramnote`eni rotirni masi 1 Prakti~no izveduvawe na balansirawe na postrojka 1 Podgotovka za vtor test 

XVI.       

XVII. VI nedela Prv test na materijalot od teoretskata 
nastava od I do V nedela 

    

XVIII.      

XIX. XVII nedela vtor test na materijalot od teoretskata 
nastava od VI do XV nedela 

    

XX.      

 30  15  15  

 
Zada~a 1 Opredeluvawe na brzina i zabrzuvawe na to~ka. 
Zada~a 2 Kinematika na ramno dvi`ewe.  
Zada~a 3 Kinematska i dinami~ka analiza na lostovi mehanizmi 
Zada~a 4 Bregovi mehanizmi 
Zada~a 5 Oscilatorno dvi`ewe 
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