
1. Nastaven predmet MEHATRONI^KI SISTEMI 

2. [ifra 4M31MHT06 

3. Studiska programa MHT 

4. Semestar (izbornost) ZIMSKI  ( zadol`itelen ) 
5. Celi na predmet  Izu~uvawe na osnovite komponenti  na mehatroni~kite 

sistemi, nivna funkcionalna analiza i voved vo razvojot 
na mehatroni~ki sistemi so poseben osvrt na 
modeliraweto na dinamikata na komponentite i nivnata 
interakcija. 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Analiza na osnovnite komponenti i nivna primena vo 
razvojot na integrirani  mehatroni~ki sistemi. 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

1. Dinamika i oscilacii (polo`en) 
2. Osnovi na mehatronikata (polo`en) 

8. Osnovna literatura 
 

1. V. Gavriloski, Umno`eni predavawa 
2. R.Iserman, Mechatronic Systems, 2003 
3. S.Cetinkunt, Mechatronics, 2006 

9. Broj na krediti: 6 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 6 ECTS h 30 saati = 180 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  26 + 26 +60 + 8 + 60  = 180 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava  26 saati

11.2. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii, 26  saati
11.3. LV - Labaratoriski i grafi~ki i ve`bi 
11.4. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na materijal od 200 

stranici za testovi 
60 saati

11.5. TPZ - Proverka na znaewe so 2 testa (2h2 saati) i prezentacija 
na seminarskata rabota (2h2 saati) 

8 saati

11.

11.6. SZ - Timska izrabotka na seminarska rabota 60 saati

Ocenuvawe 10 + 60 + 30  =  100 boda

12.1. Posetenost na predavawa i aktivnost  10 boda

12.2. testovi (3x30) 60 boda

12.3. Timska izrabotka i odbrana na seminarska rabota 30 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 
Studentot mora da osvoi najmalku po 
30% od predvidenite bodovi na sekoj 
od testovite. 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit realizirani aktivnosti 11.1 i 11.6  



Predavawa - teoretska nastava  Auditorni ve`bi Grafi~ki i laboratoriski ve`bi  
nedela saati tema saati tema saati tema 

I. 2 Voved vo mehatroni~kite sistemi.  2 Funkcionalna analiza na realni mehatroni~ki 
sistemi. 

  

II. 2 Funkcii i karakteristiki na mehatroni~kite 
sistemi. 

2 Funkcionalna analiza na realni mehatroni~ki 
sistemi. 

  

III. 2 Osnovi od modeliraweto na tehni~kite sistemi 
i procesi. 

2 Definirawe na zada~a za seminarska rabota   

IV. 2 Osnovni komponenti i uredi vo mehatroni~kite 
sistemi (mehani~ki). 

2 Koristewe na bazi na podatoci za izrabotka na 
seminarskata rabota 

  

V. 2 Osnovni komponenti i uredi vo mehatroni~kite 
sistemi (elektrotehni~ki). 

2 Koristewe na bazi na podatoci za izrabotka na 
seminarskata rabota 

  

VI. 2 Osnovni komponenti i uredi vo mehatroni~kite 
sistemi (elektronski). 

2 Prezentacija na metodologijata za izrabotka na 
seminarskata rabota. 

  

VII. 2 Kontroleri i upravuvawe na mehatroni~kite 
sistemi. 

2 Prezentacija na konceptot na mehatroni~kiot sistem 
od seminarskata rabota. 

  

VIII. 2 Informati~ka tehnologija vo mehatroni~kite 
sistemi. 

2 Detalna razrabotka na mehatroni~kiot sistem od 
seminarskata rabota. 

  

IX. 2 Nade`nost na mehatroni~kite sistemi. 
Elektromagnetna kompatibilnost. 

2 Detalna razrabotka na mehatroni~kiot sistem od 
seminarskata rabota. 

  

X. 2 TEST 1 2 Detalna razrabotka na mehatroni~kiot sistem od 
seminarskata rabota. 

  

XI. 2 Mehatroni~ki sistemi kaj motorite so vnatre{no 
sogoruvawe. 

2 Detalna razrabotka na mehatroni~kiot sistem od 
seminarskata rabota. 

  

XII. 2 Mehatroni~ki sistemi kaj vozilata. 2 Poseta vo industrija ili tematsko predavawe    

XIII. 2 Mehatroni~ki sistemi pri transport na lu|e i 
tovar. 

2 Poseta vo industrija ili tematsko predavawe   

XIV. 2 Mehatroni~ki sistemi vo proizvodstveni 
procesi. 

2 Odbrana na seminarska rabota   

XV. 2 TEST 2 2 Odbrana na seminarska rabota   

XVI.       

XVII.      

XVIII.      

XIX.      

XX.      

 30  30    
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