| HactaBeH npeamet

WHAOYCTPUCKA EJIEKTPOHUKA U

MUKPOIMPOLYECOPU
2, Wndppa 4M31MXT03
3.| Ctyancka nporpama MXT
4., CewmecTap (360pHOCT) VI - neTeH (3agosxutesieH)
5| Lenun Ha npegmeToT CTekHyBam€e Ha 3HaeHa 3a OCHOBHUTE CK/10M10BU Of
MHOYCTPpUCKaTa e/IeKTPOHUKA N MUKDOKOHTPOIEpUTE 1
HYBHATa NpUMEeHa BO MPOEKTUPAaHETO Ha MEXaTPOHCKNTE
cuctemu.
6.| OcnocobeH 3a KopucTere Ha es1eKTPOHCKU CKIT0MOBU U MUKPOKOHTPOJIepH
(komMneTeHumu) BO NPOEKTUPaHe Ha WUHLYCTPUCKN N MEXATPOHCKU CUCTEMMU.
7| YcnoB 3a 3anuwyBame 1. ENeKTpoTexHUKa 1 e/1IeKTPOHMKA - NoTIUC
Ha npeamMeToT
8.| OcHoBHa nuTepatypa 1. J. David Irwin, “The Industrial Electronics Handbook”, IEEE Press,
(po 3 HacnoBw) 1996.
2. Myke Predko, “Programing and Customizing PICmicro
Microcontrollers”, McGraw Hill, 2002.
3. Matic Nebojsa, “PIC Mikrokontroleri”, trece izdanje,
MikroElektronika, 2002.
9. Bbpoj Ha kKpegnTK 5
10, BkyneH pacnonoxwme ¢oHA Ha Bpeme 5 ECTS x 30 caatn = 150 caatun
11, Pacnpegen6ba Ha pacnonoXxmsoTo Bpeme | 30+718+8+60+4+30 = 150 caatu
11.1. | [1TH - | lpegaBara-TeopeTcKa HacTaBa 30 caatun
11.2. | J/IB - JlabopaTtopucku Bexxbm 18 caatun
11.3. | AB - AyanTopHN BeXX6u 8 caatu
11.4. | CY - CamMoCTOjHO yyere 60 caatu
11.5. | T3 - [MpoBepka Ha 3HaeH-e 4 caatun
11.6. | C3- CemuHapckn paboTtu, caMOCTOjHU JOMALLHU 3a4a4u, 30 caatun
KOHCynTaymm
12, OueHyBarbe || 10+ 60+ 30=100
12.1. | lNoceTteHocT Ha HacTaBa 4o 10 6oga 10 6oga
12.2. | TectoBu (2 x 30 60o4a) 60 6opga
12.3. | Jomaluxm 3agaym (2 x 15 6oga) 30 6oga
3abenelka: OueHku:
CTyneHTOT MOpa ga OCBOM HajMarky og 50 go 60 6oga 6 (wecr)
30% opf npeaBuaeHnTe 6040BM 3a
CeKOj 0[] TeCTOBUTE. og 614070 7(cegym)
oA 71 go 80 8 (ocym)
oa 81 go 90 9 (geBer)
oA 91 go 100 10 (gecer)
13, Ycnos 3a noTnuc 1 oopmaneH ucnut Peanusupann aktnBHoctn 11.2 u 11.6.




NNAHNPAHE AKTUBHOCTW 3A HACTABHNOT NPEOMET MHAYCTPUCKA ENEKTPOHMKA U MMKPONMPOLIECOPU

MpenaBarba - TeopeTcKa HacTasa

AyanTOpHM BEXOM

JTabopaTopuckn Bex6m

Hen
ena | caatu Tema caartu Tema caartu Tema
Bosep, ananoriun u gurntaniu curiann. OCHOBHO
’ . AHanusa Ha Kona co onepaumcku 3acurysad 3a .
l. 2 aHarnorHo Kona: ornepauyuckmn 3acunysad n Heroea 1 06paBOTKa Ha AHANOTHM CUrHANN 1 EnekTpoHcka nHcTpymeHTauuja.
npyMeHa 3a aHanorHa o6paboTka Ha CUrHanm.
I 2 Eg;:lgiHraeS: %:zpiuﬂglzg i?(cv:ﬂj;yia/tﬁioﬂv;xnymHm 1 AHanusa Ha Kona co onepaumckun 3acunysad 3a 1 lMpumeHa Ha onepauucku 3acunysad 3a
' KoHBEp3Mja partop YHKLMN. reHepuparse dpyHkumn, A/l n [I/A KoHBepawja. 06paboTka Ha aHanorHu curHanu.
IIl. 2 OCHOBHY AUrMTanNHY KONa: NOTMHKi Kona, 1 MpoekTupare Ha KOMOUHALIMOHN OTUYKK Kona. 1 [eHepaTop Ha TakT.
KOMOMHALMOHM KONa 1 HUBHO NPOEeKTUpare.
OCHOBHM MEMOPWCKM KOMna, CEKBEHLUWjanHN NTOrMyKm . TTL 1 CMOS KOMO6UHALMOHM 1 CEKBEHLMjaNHN
V. 2 KOMa: PerncTpy, Gpojasm. 1 MpoekTupare Ha CeKBEHLUjanHu nornyku Kona. 1 FOMMYKIN KONA.
V. 2 MuKponpoLecopu 1 HUBHa BHATPELLHA apXMTEKTypa. 2 Mp. TecT, maTtepujan ox | Ao V cegmuua. 0
Vi 2 MunKpoKoHTponepu: haMmunum, apxuTekTypa, 1 BHaTpeluHa apxutekTypa Ha 1 PassoeH nporpamcku nakeT MPLAB: Kpeuparse
' nepucepHn MoAynn, memopuja. MWKPOKOHTpONepUTe. NpoeKT n n3paboTka Ha nporpama.
Vil 5 CeT Ha MHCTPYKLUMU Ha MUKPOKOHTPOIEp. 1 CeT Ha MHCTDVKLMMA Ha MAKDOKOHTDOME 1 PasBoeH cuctem EASY-PIC4 3a
' [Mporpamcku ja3uk acembnep. PyKY p ponep. MUKPOKOHTponepoT PIC16F877.
MunKpoKOHTpOnepu: ocLuunaTop, Koo 3a pecer, [Mporpamupatbe Ha MUKPOKOHTPOepu co : . )
Vi 2 LieHTpanHa npowecopcka eanHuLa, permcTpu. 1 acembnep. 1 BASY-PIC4: BnyuyBarse Ha nea-Avopa.
IX 2 MukpokoHTponepu: 1/0O nopTn, MHTEpPaNTX U HUBHA 1 [Mporpamupare Ha MUMKPOKOHTpONepu co 1 EASY-PIC4: YnpaByBarbe CO nea-gucnnej n
' obpaboTka. NporpamcKuoT jasmnk microC. BK/Ty4yBaHe/UCKIydyBarbe Ha pene.
MuKpOKOHTpONep: BHATPELIHN TajMepn 1 06paboTka
X. 2 Ha UHTepanTu Npean3BuKaHu o, HUB, CUTYPHOCEH 2 Brop TecT, maTtepujan og VI go X cegmuua. 0
6pojay (watchdog).
CeH30pu Ha TemnepaTypa, onTu4ku, CCD, MarHeTHU EASY-PIC4: ObpaboTka Ha uHTepanT:
XI. 2 ceHsopu. Meperse Ha Bpeme un dppekBeHumja u V/f 2 ncunTyBare Ha Nonoxxoéa Ha TacTep-npeknHyBsad
KOHBepTOpY. KOHAMLMOHMPpaHe Ha CUrHanuTe. 1 ynpasyBare Co pene.
Xl 2 MwukpokoHTponep: A/ Mogyn n akemavumja Ha 5 EASY-PIC4: O6paboTka Ha MHTepanT npean3BKaH
' nojaTouu, cepucka KoMyHukaumja co RS232. O/, BHATPELLHUTE TajMepu.
EHepreTcka enekTpoHuka: ocHoBHM dc/dc . .
X1, 2 KOHBEpTOpU, LienoMocTeH dc/dc KoHsepTop, 2 Egﬁ;gpol_?: Akeusnuvja Ha noaToum npeky A/l
ynpaBsyBar-e Ha eneKTpu4Hm motopm co PWM. poTOp.
XIV 2 MWKpPOKOHTpONEp: aHanorHu n3nesHn enemeHTn, PWM 2 EASY-PIC4: YnpaByBame Ha dc MoTop co
' n3nesu u ynpasysare co dc MOTOpU 1 CTeNn MOTOPW. UMMNYCHO-LUMPUHCKA Moaynauumja (PWM).
XV 5 [MpoekTupare Ha CUCTEMM 3a Mepere, KOHTpOoa u 5 EASY-PIC4: YnpasyBame co LCD u rpacpumukum
' yrnpasyBaHe CO MUKPOKOHTPOEPH. avennej.
Mpe3eHTauuja U AeMOHCTpaLuja Ha Ha
XVI. AOMaLLHUTE NPOEKTHU 3aga4vm (Ha pasBoOjHUOT
cuctem EASY-PIC4).
36up | 30 12 18
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