
 
1.  Nastaven predmet OSNOVI NA MEHATRONIKATA 

2.  [ifra 4M31MHT02 

3.  Studiska programa MHT 

4.  Semestar (izbornost) ZIMSKI (zadol`itelen) 

5.  Celi na predmet  Zapoznavawe so Mehatronikata kako interdisciplinaren i 
integriran in`enerski pristap pri dizajniraweto.   
Vospostavuvawe osnovni ramki na znaewa od mehani~ki 
strukturi koi sodr`at elektronski komponenti i se pod 
kompjuterski monitoring i kontrola.  

6.  Osposoben za  
(kompetencii)  

Podgotven za su{tinsko sogleduvawe na sovremenite in`enerski 
predizvici i naso~en kon eksperimentirawe i aktivno 
koristewe na informati~kite sistemi za kontrola i upravuvawe.

7. 
 

Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

1. Dinamika i oscilacii (polo`en) 
2. In`enersko programiarwe (potpis) 

8. 
 

Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. D. Nekulesku, Mehatronika, Prentis Hol, 2002 
2. V. Bolton, Mehatronika - …kontrolni sistemi …, 

Longman, 2000 
3. N. Babamov, Mehtronika i kompjuterski interfejs 

(skripta), Skopje, 2006 
9. 
 

Broj na krediti: 6 

10. 
 

Vkupen raspolo`iv fond na vreme 6 ECTS h 30 saati = 180 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  26 + 15 +15 + 60 + 4 + 60 = 180 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava  26 saati

11.2. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii,  stru~ni spisanija, 
aplikativni programi, internet. 

15 saati

11.3. LV - Laboratoriski ve`bi  15 saati
11.4. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na materijal od 240 

stranici za testovi. 
60 saati

11.5. TPZ - Proverka na znaewe so 2 testa  4 saati

11. 

11.6 SZ - Samostojno izrabotka na seminarska rabota. 60 saati

Ocenuvawe 10 + 60 + 30 =  100 boda

12.1. Posetenost na predavawa  10 boda

12.2. 2 testa h 30 poeni 60 boda

12.3. Seminarska rabota 30 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12. 

Studentot mora da osvoi najmalku po 

30% od predvidenite bodovi na sekoj 

od testovite 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit Realizirani aktivnosti 11.3 i 11.6. 

 



Predavawa – teoretska nastava  Auditorni ve`bi  Laboratoriski ve`bi  
ned
ela 

saat
i 

tema saati tema saa
ti 

tema 

I 2 Voved. [to e Mehatronika? Bazi~ni definicii, klu~ni 
elementi i {to ponatamu. Mehatronikata i modernoto 
in`enerstvo. 

1 Razgleduvawe na izvornata literatura i 
prezentacija na internet prilozi. 

1 Zapoznavawe so raspolo`ivite uredi, 
instrumenti i drugi laboratoriski 
pomagala. 

II 2 Elektromehani~ki sistemi. Principi na analogija i integracija 
pome|u mehani~koto dvi`ewe i promenite vo elektromagnetnite 
sistemi. 

1 Kinematski i dinami~ki karakteristiki 
na nekoi elementarni mehanizmi. 

1 Merewe na elektri~ni golemini. Osnovni 
{emi na elektri~ni kola. 

III 2 Osvrt kon in`enerskite disciplini koi se integriraat pri 
mehatroni~noto dizajnirawe. Mehanika, informatika, 
elektronika, avtomatika, merna tehnika, menaxment.  

1 Enciklopediski osvrt kon izbranite 
in`enerski disciplini. 

1 Sostavuvawe mnogu mal mehatroni~en 
sistem. Senzori za temperatura 

IV 2 Mehatroni~ni komponenti. Klasifikacija, vidovi, 
karakteristiki, primena. Analiza i transformacija na signali.  

2 Pretvorawe na mehani~kite promeni vo 
elektri~ni golemini.  

  

V 2 Senzori i poja~uva~i. Merewe na: pomestuvawe, brzina, 
vibracii, sila, pritisok, torzija, temperatura. A/D i D/A 
konvertori, integrirani i inteligentni senzori. 

  2 Senzori za temperatura. Pretvoruva~i na 
pritisok (membranski i pieezoelektri~en). 

VI 2 Bazi~ni strukturi na aktuatori.. Pnevmatski, hidrauli~ni, 
mehani~ki, elektri~ni i elektromagnetni aktuatori. 

  2 Senzori za dopir, svetlo i rastojanie 

VII 2 Zapoznavawe so elektronski mehatroni~ni komponenti: 
mikroprocesori, memorii, mikrokontrolori, programabilni 
kontrolori. 

1 Karakteristiki na servo motorite i 
~ekornite motori. 

1 Manipuliarwe so servo motorite i step 
motorite 

VIII 2 
Prv test 

1 Mehatronikata na internet. 1 A/D, D/A konvertori, mikroprocesori i 
kompjuteri. 

IX 2 Digitalna logika. Brojni sistemi (binaren, oktalen,  dekaden, 
heksadecimalen). Logi~ni operatori i prekinuva~i na kola.  

2 . Binarna matematika  . 

X 2 Programskite jazici i kompjuterskiot interfejs.  Assembler, 
C++, MATLAB, LabVIEW.  

  2 Kreirawe programi vo LabVIEW . Koristewe 
na MATLAB .  Robotska raka. 

XI 2 Komjuterski baziran monitoring i kontrola. Akvizicija na merni 
podatoci. 

2 Prezentacija na seminarskite raboti.   

XII 2 Virtuelni instrumenti. Generiran signal, signalen spektar, 
digitalen filter,. 

  2 Kontolna tabla za mikrokontroleri. 

XIII 2 Sistemski interfejs. Terminologija i definicii. Zapoznavawe 
so seriski i paralelni priklu~oci za periferni uredi i 
kompjuteri. 

1 Interfejs pome|u korisnikot i 
mehatroniot sistem. Simulacii na 
mehatroni~ni procesi 

1 Implementacija na S++ .  Kompjuterski 
upravuvana koli~ka na trkala. 

XIV 2 Dizajnirawe elementaren mehatroni~en sistem. Kako se odviva 
procesot na dizajnirawe: sogleduvawe potrebite na klientot, 
analiza na problemot, generirawe mo`ni re{enija, selekcija, 
detali, simulacija, prototip i proektna dokumentacija.  

2 Podgotovka za vtoriot test.   

XV 2 Vtor test. 1 Rezimirawe na celokupnata rabota od 
osnovi na mehatronikata. 

1 Arhivirawe na seminarskite raboti i 
drugite prilozi. 

       

 30  15  15  

 
 

Zada~a 1 Izrabotka na seminarska rabota od oblasta na mehatronikata Pe~atena (elektronska) forma 
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