HacTtaseH npeamet

WHXWHEPCKO NMPOrPAMUPAKE

2. | Wndppa 4M31MXTO01

3. | Ctygucka nporpama MXT

4. | CemecTtap (U360OPHOCT) || J1IeTEH (3a40sIKNUTEIEH)

5. | Llenn Ha npegmeT 3anosHaBare co nporpammpare 80 MATLAB, Toolbox-o8u BO

MATLAB u Simulink 3a peLuaBare Ha npobremu o4
VHXWHEepcKara npakTuka.

6. || OcnocobeH 3a PeluaBare Ha pasHu MHXUHEPCKM MPobrieMu CO KOPUCTEHE Ha
(KomneTeHummn) MATLAB, Toolbox-o8u B0 MATLAB # Simulink.

7. | Ycnos 3a 3anuwysawe || 1. JluHeapHa anrebpa — notnuc
Ha NpeamMeToT

8. || OcHoBHa nuTepaTtypa 1. Munart A.: YBog y MATJIAG 7 ca npumepuma, npesos Ha
(8o 3 Hacnoswu) BTOpO nsgaHne, Munkpo Kura, beorpag, 2005.

2. Gustafsson F, Brgman N: MATLAB for Engineers Explained,
Springer-Verlag, London, 2003.

9. | Bpoj Ha kpeguTn: 6

10 BkyneH pacnonoxus poHA Ha Bpeme 6 ECTS x 30 caatn = 180 caatun

11| Pacnpegen6a Ha pacnonoXmnBoTo BpeME 28+ 30+ 110+ 4+ 8= 180 caatn
11.1. | TITH - | TeopeTcka HacTaBa (14 Hegesnu rno 2 caatu) 28 caatun
11.2. | /IB - | JlabopaTopucku Bexxbu (15 Hegenv x 2 caatu) 30 caatun
11.3. | CY - | CaMoCTOjHO y4erbe. 110 caatun
11.4. | T3 - | [lpoBepKa Ha 3Haew-e Co 2 TecTa CeKoj rno 4 nporpamu (2x2 4 caatun

caartm)
11.5. | C3 - CamocCTojHO peLuaBar-e Ha gBe 3agaqu 8 caatn
(2 3agayum x 4 caatu)

12 OueHyBame 10+ 80+ 10 = 100 6oga
12.1. | [NoceTteHocT Ha npegaBara 4o 10 6oga 10 6oga
12.2. | 2 tecta go 80 6oga (go 40 6oga ro TecT) 80 6oga
12.3. | 2 camocTojHu 3agaqm o 10 6oga (go 5 6oga ro 3agaya) 10 6oga

OueHKu:

CTypeHTOoT Mopa Aa ocsoun Hajmanky no 30% 04 50 fo 60 6oga 6 (wecT)

o npeasuaeHuTe 6040BU Ha CEKOj 04 og 61 g0 70 6oga | 7 (cegym)
TecToBUTE.

og 71 go 80 6oga 8 (ocym)

ofg 81 g0 906oga | 9 (geser)

Hag 90 6oga | 10 (gecer)

13)| Ycnos 3a noTnuc u goopmaneH ncnut peanusnpaHy akTuBHocTn 11.2.




lNMpepaBama - TeopeTcka HacTaea JlTabopaTopucku Bexxbm

He
'qe caatun Tema caatn Tema
na
l. 2 Bosen Bo MATLAB. Npomennuen Bo MATLAB. Hapen6bu 3a Bnes n nsnes. 2 Mpumepu co KopucTere Ha Hapeabu 3a Bre3 n nsnes so MATLAB.
1. 2 KoHTponHn Hapeou. 2 [Mpumepn o KOHTPOSHW Hapeaou.
1. 2 BekTopw. 2 [Mpyvmepu of BEKTOPMW.
V. 2 MaTtpuum n gatoTeku. 2 Mpumepn oa maTpuum.
V. 2 DyHKUMM. 2 Mpumepu o pyHKLMN.
VI. 2 Mpernep Ha nporpamupar-eto B0 MATLAB. 2 MoproToBka 3a MpBMOT TECT.
VII. 2 MpB TecT. 2 PewaBare Ha 3agaynTe of NpBMOT TecT. lpuem Ha npBaTa gomallHa 3ajada.
VI 2 padmyko npeTcTaByBare Ha nogatoun o MATLAB. 2 PewaBare Ha KOHKpeTHM npobnemu co nomow Ha Toolbox-oBu Bo MATLAB.
I1X. 2 Toolbox-oev BO MATLAB - 1. 2 PeliaBarbe Ha KOHKpeTHU npobnemn co nomol Ha Toolbox-oBn Bo MATLAB — 1.
X. 2 Toolbox-oBn Bo MATLAB — 2. 2 PelwaBarbe Ha KOHKpeTHM npobnemu co nomoll Ha Toolbox-oBu Bo MATLAB — 2.
XI. 2 OcHoBw Ha Simbolic Math Toolbox-oT og MATLAB — 1. 2 PelwaBare Ha KOHKpeTHM npobnemn co nomoL Ha Simbolic Math Toolbox-oT og MATLAB — 1.
XII. 2 OcHosw Ha Simbolic Math Toolbox-oT og MATLAB — 2. 2 PeliaBarbe Ha KOHKpeTHU npobnemn co nomoll Ha Simbolic Math Toolbox-oT og MATLAB — 2.
X 2 OcHosu Ha Simulink — 1. 2 PeluaBar-e Ha KOHKpeTHWN npobnemu co nomow Ha Simulink — 1.
XIV| 2 OcHosw Ha Simulink — 2. 2 PeliaBarbe Ha KOHKpeTHM npobnemu co nomow Ha Simulink — 2.
XV.| 2 Mpernep Ha npegaBarata og VI go X1V Hegena. 2 MoaroToBka Ha BTOpMOT TecT. [pvem Ha BTOopaTa AoMallHa 3ajada.
XVI
XVI Btop TecrT.
XVI
XIX
XX.

30 30
3apaya 1 3agaum og nporpamunpanse B0 MATLAB.

3agava 2

3agaum o KopucTene Ha toolbox-oBu Bo MATLAB.
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