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9. Temi za diplomski raboti za Mehatronika 

Oblast Tema 
Mentor: Doc. d-r Zlatko Petreski 

 

1. Izrabotka na virtuelen instrument za merewe na mehani~ki vibracii 
2. Merewe i analiza na vibracii 
3. Merewe i analiza na bu~ava 
4. Izrabotka na virtuelna instrumentacija so LabView 
5. Sistem za odr`uvawe na natpritisok vo kompresorska stanica zaradi 

za{tita od prodor na agresivna pra{ina 
6. Sistem za regulacija na Ph vrednosta na fluid so dodavawe na aditivi 
7. Proektirawe na avtomatska probnica za ispituvawe na uredi od ko~ni 

sistemi na {inski vozila 
Mentor: Prof. d-r Dame Korunoski 

 

1. Modelirawe i dinamika na elektromehani~ki sistemi. 
2. Modelirawe na in`enerski sistemi so povrzani grafovi. 
3. Modelirawe i simulacija na mehanizmi so vi{i kinematski parovi. 
4. Modelirawe i simulacija na mehanizmi so ni`i kinematski parovi. 

Mentor: Doc. d-r Viktor Gavriloski 

 

1. Bezbednosni aspekti na programibilni elektronski sistemi za liftovi 
PESSRAL 

2. Mikroprocesorsko upravuvawe na liftovi preku karti~kata MEA NG-12   
3. Razvoj na mehanizam i upravuvawe na avtomatska vrata za liftovi 
4. Elektri~ni sigurnosni uredi kaj liftovite i procena na rizikot 
5. Mehatroni~ki sistem za regulacija na parametrite prostorii  
6. Razvoj na meren sistem za ispituvawe na centrifugalni regulatori 
7. Elektromagnetna kompatibilnost na uredite od mehatroni~kite sistemi 
8. Klasifikacija i izbor na komponenti kaj mehatroni~kite sistemi 
9. Senzori kaj mehatroni~kite sistemi 
10. Programibilen sistem za upravuvawe na mehanizam za dvi`ewe 

Mentor: Prof. d-r Ananie Ilievski 
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1. Proben ured za balansirawe 
2. Proben ured za centrirawe 
3. Univerzalni ma{ini za balansirawe 
4. Specijalni ma{ini za balansirawe na avtomobilski trkala 
5. Monitoring sistemi 
6. Merewe na naponsko-deformaciona sostojba 
Mentor: Prof. d-r Ivan Mickoski 

 

1. Primena na inverznite kinematski algoritmi za simulacija na dvi`eweto 
i presmetka na polo`benata gre{ka kaj ramninski manipulator 

2. Diferencijalna kinematika, simulacija i presmetka na orientacinata 
gre{ka kaj SCARA manipulator 

3. Opredeluvawe i presmetka na momentite vo aktuatorite na dinami~ki 
model na ramninski manipulator so primena na lagran`ovite ravenki 

4. Vidovi na upravuvawe so simultano dvi`ewe na kinemati~kite parovi na 
ramninski manipulator, simulacija i presmetka 

5. Paralelna rabota na manipulatori 
6. Uslovena optimizaciona sinteza na lostovi mehanizmi 
7. Bezuslovena optimizaciona sinteza na lostovi mehanizm 
8. Upravuvawe so brzina kaj DC motor – mehatronen priod 
9. Upravuvawe na hidrauli~en klipen mehanizam – mehatronen priod 
10. Upravuvawe so temperatura kaj Ekstruder – mehatronen priod 
11. Mehatroni~ki priod pri konstruirawe na kinemati~ki {emi na mehanizmi 
12. Mehatroni~ki aplikacii kaj {inskite vozila 
13. Aplikacii so primena na PID kontroleri 
Mentor: Prof. d-r Na}e Babamov 
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1. Transferirawe na poluobraboteni signali od mikrokontrolerite do 
personalniot kompjuter preku USB i USART modulite. 

2. Interfejs za ispituvawe karakteristikite na mehatroni~ki elementi 
preku razvojnata plo~a bigPIC4. 

3. Razvojnata plo~a easyPIC3 kako mala mehatroni~ka laboratorija. 
4. Interfejs za akvizicija na signalni podatoci od senzorot za zabrzuvawe i 

nivno prika`uvawe na LCD displej. 
5. Mehatroni~ki sistem za regulacija na soobra}aj 
6. Mehatroni~ki sistem za napredno upravuvawe so parking prostori 
7. Sistem za kontroliran pristap na lica vo rabotni prostorii 
Mentor: Prof. d-r Ko~o An|u{ev 

 
 

1. Proektirawe na mehatronen sistem za namotuvawe na `ica 
2. Analiza na avtomatizirana postrojka za pove}ekratno izvlekuvawe na 

`ica 
3. Analiza na avtomatiziran sistem za proizvodstvo na `i~ani proizvodi 
4. Proektirawe na mehatronen sistem za merewe i pakuvawe na mali 

metalni proizvodi  
5. Proektirawe na mehatronen sistem za formirawe na kartonski kutii za 

pakuvawe na proizvodi 
6. Proektirawe na paletizer za kartonski kutii 

Mentor: Prof. d-r Du{an ^akmakov 

 
1. Dizajn i realizacija na baza na podatoci vo Access 
2. Normalizacija na baza na podatoci 
3. Kompjuterska simulacija so Monte Karlo metodot 

Mentor: Prof. d-r Lazo Dimov 

 
 

1. Bezuslovna optimizacija za funkcii od edna realna promenliva 
2. Primena na diferencijalni ravenki vo opi{uvawe i razre{uvawe na 
problemi od prirodni i tehni~ki procesi 

Mentor: Prof. d-r Qubica Stefanova 

 
1. Numeri~ki metodi za re{avawe ravenki 
2. Metodi za aproksimacija na funkcii 

Mentor: Prof. d-r Aleksa Mal~eski 
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1. Varijacioni metodi so ograni~uvawa 
2. Direktni metodi za varijaciono smetawe - metod na Galerkin 
3. Varijaciono smetawe - grani~ni uslovi 
Mentor: Prof d-r Nikola Tuneski 

 
1. Programirawe na verojatnosni modeli i simulacii 
2. Statisti~ki metodi za analiza na podatoci 
3. Tehniki na optimizacija vo MATLAB 
Mentor: Prof. d-r Laze Trajkovski 

 
 

1.  Kompjutersko upravuvawe i monitoring na pivara so mal kapacitet 
2.  Kompjutersko upravuvawe i monitoring na pogon za proizvodstvo na 
stiropor 
3.  Proektirawe na ma{ina za paletirawe i pakuvawe na video kaseti 
4.  Proektirawe na sistemi za dolgotrajno ispituvawe na stolici i delovi 
od mebel spored va`e~kite standardi 
5. Proektirawe na ispiten stol za ispituvawe na otpornost na stislivost 
(Ring Stiffness) na korugirani PE-cevki  i sistem za akvizicija na podatoci 
6. Proektirawe na sistemi za upravuvawe vo mehatronikata 
7. Proektirawe na upravuvawe so hidrauli~en klipen mehanizam  
8. Primena na PID upravuvawe vo mehatronikata  
9. Mikroprocesorsko upravuvawe na liftovi  

Mentor: Prof. d-r Atanasko Tuneski 

 
 

1. Primena na programibilni kontroleri za analiza na kvalitet na fludi  
2. Primena na programibilni kontroleri za avtomatizacija na monitoring 
stanica 
3. Komparacija na programibilno upravuvawe i upravuvawe so fluidna 
avtomatika 
4. Primena na programibilni kontroleri vo energetski sistemi 
5. Proektirawe na operatoski interfejsi za primena na programibilni 
kontroleri vo mehatronikata 
6. Proektirawe na optimalno upravuvawe so mehatroni~ki sistemi 
7. Primena na programibilni kontroleri vo mehatronikata   

Mentor: Prof. d-r Tatjana Kandikjan 

 
 

1. Oprimirawe na zadnoto avtomobilsko sedi{te so ogled na rasklopuvaweto 
    i ednostavnosta pri manipulacijata 
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