Ipunor 6p.3

IIpeameTHa mporpama o NpB HUKJIYC HA CTYAHH

1. HacnoB Ha HacTaBHHOT mpeAMEeT | ABTOMAaTH3alllja HA CUCTEMHUTE Kaj MOTOPHUTE BO3HIIA
2 Kon MVTMZ401
3. Cryauncka mporpama MBTM
4 OpraHu3aTop Ha CTyIUcKara
mporpamMa (€AWHHLA, OTHOCHO - | MamuHcku ¢akynreT - Ckorje
HHCTHUTYT, KaTeapa, OJ1e)
5. CrereH (1pB, BTOP, TPET
(np PP IPB LUKITYC
LHKITYC)
6. AxajeMcka rouHa /ceMectap 4/ V11 | | bpoj na EKTC- kpeautu 5
8. HacraBaux npod. 1-p rop I'ypkos
9. Ipenycnosu 3a 3anuiyBame Ha .
KoHcTpyKuuja Ha MOTOPHHTE BO3MIIA
PEeIMETOT
10. | Uesnu Ha mpeaMeTHATA MPOrpamMa (KOMIICTCHIINH):
3amo3HaBame CO MOTPEOUTE U MOKHOCTHTE 32 aBTOMATH3aIllja Ha CHCTEMUTE Kaj MOTOPHHTE BO3WJIA M aHANIN3a Ha TpagdaTa u
(YHKIMOHAITHOCTA Ha aBTOMAaTU3HPAHUTE aBTOMOOMIICKH CHCTEMH.
11. | ConpxuHa Ha MpeAMETHATA IIporpama:
ABTOMaTH3aIMja Ha YIPaBYBAKETO CO MOTOPHUTE Kaj MOTOPHHUTE BO3WIIA, aBTOMATH3allja Ha TPAaHCMUCHjaTa, CHCTEMOT 3a
HOTIIHPAkhE, CUCTEMOT 32 YIPAaBYBabe U CUCTEMOT 33 KOUYCHC.
12. | Meroau Ha y4ewe:
VIHTepakTUBHU NpefaBama, BXKOU ayANTOPHH W/WIN 1a00paTOPUCKH, OCEeTa Ha KOMITaHHH,
TOCTH-TIpE/IaBauyl O] MPaKTHKATa, CAMOCTOjHA /MM THMCKa padoTa Ha MMPOEKTHH 33/1a4H, CAMOCTOJHO YUICHE.
13. | BxkymeH pacnoioxuB GoHI Ha 150
Bpeme
14. | Pacmpenenba Ha
pea 30 +30+0+20+70
PachoyoKUBOTO BpeMe
15. | dopmu Ha HacTaBHHUTE 15.1. [IpenaBama- TeopeTcka HacTaBa 2
AKTUBHOCTH
15.2. Bex0Ou (1aboparopucku,
ayAUTOPUYMCKH), CEMUHAPH, 2
THUMCKa paboTa
16. | Hpyru dopmMu Ha aKTHBHOCTH 16.1. IIpoexTHH 3a1a4un 0
16.2. CamocTojHH 3a/1a9H 20
16.3. JlomamHo yueme — 3aaun 70
17. | HauwH Ha OLlcHYBame
17.1. Tecrosn 80
17.2. Nunusumyansa pabora/mpoekt ( mpe3eHranuja: 10
MHCMEHA U yCHA)
17.3. AKTHUBHOCT U y4€CTBO 10
18. | Kpurepuymu 3a orienyBabe (6010B1/ OIIEHKA) 1o 50 6ona 5 (uer) (F)
51 no 60 6oma 6 (mect) (E)
61 no 70 Gona 7 (cenym) (D)
71 no 80 Gona 8 (ocym) (C)




81 o 90 6oxma

9 (meser) (B)

91 no 100 6oxa

10 (mecet) (A)

19. | VYcnoB 3a HOTHHC U 3a IONAramke 3aBpLICH HCIUT Peammupanu aktuBHocTH 17.2 1 17.3
20. | Ja3uk Ha KOj ce M3BeqyBa HacTaBaTa Maxke1oHCKH ja3uk
21. | Meron Ha crneliewe Ha KBAJIMTETOT HA HACTABaTa MexaHU3MH Ha HHTEpHA eBalyalnja i aHKeTH
JIutepatypa
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