Mpwnor 6p.3 NMpeomMeTHa nporpama o4 nNpB, BTOP M TPET LIMKIYC Ha CTyauun

1. Hacnos Ha HacTaBHWOT NpegmeT MexaTpOoHWYKM cUucTeMU Kaj Bo3unaTa
2. | Kog ME224
3. | Ctygucka nporpama MB
4. | OpraHusaTop Ha cTyguckaTa MawwwuHckn pakynTteT - Ckonje
nporpamMa (eguHuua, 04HOCHO
WHCTUTYT, KaTteapa, ogaen)
5. | CteneH (npB, BTOP, TPET LIMKMYC) npB LMKITyC
6. | AkageMcka roguHa / cemecTtap 4/ VI 7. | bpojHa EKTC 5
KpeauTu
8. HactaBHuk npodc. A-p Mrop I'ypkos
9. | MNMpenycnoBu 3a 3anuLLyBake Ha Teopuja Ha ABWXKEHE HAa MOTOPHUTE BO3WUNa
npegMeToT
10. | Uenu Ha npeameTHaTa nporpama (KomneteHummn):
OcnocobeHoCT 3a Npeno3HaBakbe Ha KOHCTPYKTUBHUTE OCOBEHOCTM U aHanu3a Ha
dYHKUMOHANHOCTa Ha MexaTPOHUYKUTE CUCTEMU Kaj Bo3unaTta. OByyeHoCT 3a moaenuvpame n
cvMynaumja Ha [ejcTBYBaHbEeTO Ha €HOCTaBHN MEXaTPOHMYKM CUCTEMMU Kaj BO3uraTa Co NOMOLL
Ha MaTemMaTU4K1 1 BUPTYENHW Modenu. AHanv3a Ha ogHeCyBaH-e€TO Ha Bo3unaTa npu
JejcTByBaH€ Ha BrpaJeHUTE MEXaTPOHUYKN CUCTEMMN.
11. | CogpxuHa Ha npegMeTHaTa nporpama:
XpoHosiorvja Ha pa3BojoT Ha MexXaTPOHMUYKUTE CUCTEMU Kaj BO3UNAaTa; CEH30pU U akTyaTopU Kaj
MEeXaTPOHUYKUTE CMCTEMU BO BO3UIIaTa; MEXaTPOHMYKN CUCTEMW 33 aKTUBHO yrnpaByBahe (Ha
NnpaBeLoT Ha ABWXKEHE) Ha BO3WUaTa; MEXaTPOHNYKM M3BeaOM Ha CUCTEMUTE 3a KOYEHE Kaj
BO3unaTa; MexaTpOHUYKN N3Beabn Ha cucTeMnTe 3a NOTNMPaHEe Ha BO3unaTa; MeXaTpPOHNYKM
CUCTEMM 3a KOHTPOSa Ha CTabUNHOCTa Ha ABWXEHETO Ha BO3UNaTa; MexaTpoOHUYKN CUCTEMM 3a
perynauuja Ha bp3nHaTa Ha ABWXere 1 oapXKyBare 6e30eqHO pacTojaHue 40 ApYrUTe BO3Wna;
mMozepHu 6e3begHOCHU CMCTEMN 3@ aCUCTEeHLUMja Ha BO3a40T; OCHOBHO MaTtemMaTmnyko
Mogenupake Ha pyHKLUMOHANHOCTa Ha MEXaATPOHUYKUTE CUCTEMU; CUMynaLuuja Ha
OOHECYBaH-€TO Ha BO3WaTta co BrpageHu akTUBHU MEXaTPOHUYKN CUCTEMMU.
12. | MeToau Ha y4yehe:
NHTepaKTMBHM NpeaaBak-a, BeXOM ayamTopHu u/mnmn nabopaTopucKku, noceta Ha KoMnaHuu,
rocTu-npegaBayn of npakTukaTa, CaMOCTOjHa M/unM TUMcKa paboTa Ha MPOEKTHM 3adauu,
CaMOCTOjHO yyeH-e.
13. | BkyneH pacnonoxwms oHA Ha BpeMe 5 ECTS x 30 yacosu = 150 yacosu
14. | Pacnpegenba Ha pacnonoxnMBoTo Bpeme 30 +30 + 50 + +40 = 150 yacosu
15. | dopmu Ha HacCTaBHUTE 15.1. | MNpepaBara- TeopeTcka 30 vacosu
aKTMBHOCTM HacTaBsa
15.2. | Bexbu (nabopatopucku, 30 yacosu
ayauTOPUCKKN), CEMUHApW,
TMMCKa paboTa
16. | Opyru cbopmMun Ha aKTUBHOCTU 16.1. | MNpoekTHM 3aga4n 50 yacosu
16.2. | CamocTojHU 3agaum yacoBWu
16.3. | JomalwHo yyere 40 yacosu
17. | HayumH Ha oueHyBane
17.1. | TectoBu 40 6o0008BU
17.2. | CemnHapcka paboTa/ npoekT ( npe3eHTaumja: NMCMeHa 1 56 6o008BMU
yCHa)
17.3. | AKTUBHOCT U y4eCcTBO 4 604008BU
18. | Kputepnymu 3a oueHysare (6ogosu/ 0o 51 6op 5 (neT) (F)
OLeHKa) oa 51 go 60 6oaga 6 (wecr) (E)
oa 61 go 70 6opa 7 (ceaym) (D)




on 71 po 80 6opa

8 (ocym) (C)

op 81 go 90 6opa

9 (geBerT) (B)

on 91 po 100 6opga

10 (gecerT) (A)

19.

YcnoB 3a noTnuc 1 nonarawe Ha
3aBpLUEH ncnuT

PeannsnpaHa aktnBHocT: 17.2

20.

21.

22.

Jasuk Ha Koj ce nsBeayBa HacTaBaTa MakegoHCKM ja3unk
MeTop Ha crnefere Ha KBanuTeToT Ha AHkeTV 1 opyru hopmu Ha KOHTUHYMpaHa eBarnyauuja
HacTaeaTta
JlutepaTtypa
3apomkuTenHa nutepartypa
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